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多圈绝对值编码器 AHM58-H
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SYNCHRON SERIELLES INTERFACE

型号

AHM58-H

特性

• 工业标准外壳 Ø58 mm
• 多圈 30 位
• 硬件编码器
• 最大输出速率 2 MBaud
• 光电隔离 RS422 接口
• 轴套型

产品描述

这种绝对值编码器采用现代的快速技术，通过

SSI接口(同步串行接口)传输相应的轴的位置值

, AHM58-H 的最大分辨率为 65536 步每圈。圈

数最大为 16384 圈。

对比 AHM58 系列编码器，这个编码器没有微

处理器，这样，这是一个硬件编码器。

控制模块发送一串脉冲给绝对值编码器以获得

位置数据，旋转编码器然后同时发送一串位置

数据给控制模块，通过使用功能输入，我们可

以选择计数方向。

这个绝对值编码器直接安装在应用轴上，无需

任何联轴器，通过定子簧片阻止编码器的旋转。

电气连接是通过 12 针圆形插头，也可通过 1 m
电缆进行连接。

技术参数

电气特性

工作电压 10 ... 30 V DC
空载电流 最大 180 mA
线性度 16 位 ± 2 LSB,13 位 ± 1 LSB,12 位 ± 0.5 LSB,
输出码 格雷码或二进制

计数方向 顺时针旋转，码值递减 ( 出厂设置， 或者可调节 )

接口

单稳态触发时间 20 ± 10 μs
精度

单圈精度 最大 16 位

圈数精度 最大 14 位

总精度 最大 30 位

接口形式 SSI
传输速率 0.1 ... 2 MBit/s
电压降 UB - 2.5 V

符合协议 RS422
输入 1

类型 选择计数方向 (V/R)
信号电压

高 10 ... 30 V
低 0 ... 2 V

输入电流 < 6 mA
信号周期 ≥ 10 ms
接通延时 < 0.001 ms

输入 2
信号周期 ≥ 10 ms

连接形式

连接器 接头连接器 9416, 12 针 , 连接器 9416L, 12 针

电缆 电缆， Ø7 mm, 6 x 2 x 0.14 mm2, 1 m
符合标准

防护等级 DIN EN 60529, IP64
气候条件 DIN EN 60068-2-3, 无凝露

发射干扰 DIN EN 61000-6-4
抗干扰 DIN EN 61000-6-2
抗冲击 DIN EN 60068-2-27, 100 g, 3 ms
抗振动 DIN EN 60068-2-6, 10 g, 10 ... 2000 Hz

环境条件

工作温度 -40 ... 85 ºC (233 ... 358 K)
储藏温度 -40 ... 85 ºC (233 ... 358 K)

机械特性

材料

组合 1 外壳：铝 ; 法兰：铝 ; 轴：不锈钢

重量 约 300 g( 组合 1）
旋转速度 最大 3000 min-1

瞬时惯量 30 gcm2

起动扭矩 < 3 Ncm 
轴负载

角度偏移 ± 0.9 º
轴向偏移 静态：± 0.3 mm, 动态：± 0.1 mm
径向偏移 静态：± 0.5 mm, 动态：± 0.2 mm
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外形尺寸

电气连接

信号 电缆 Ø7 mm, 12 芯 连接器 9416, 12 针 连接器 9416L, 12 针 说明

GND ( 编码器 ) 白 1 1 电源

Ub ( 编码器 ) 棕 2 8 电源

时钟 (+) 绿 3 3 正时钟线

时钟 (-) 黄 4 11 负时钟线

数据 (+) 灰 5 2 正数据线

数据 (-) 粉红 6 10 负数据线

保留 蓝 7 12 不接，保留

V/R 红 8 5 计数方向选择

保留 黑 9 9 不接，保留

保留 紫 10 4 不接，保留

保留 灰 / 粉红 11 6 不接，保留

保留 红 /蓝 12 7 不接，保留
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同步串行编码器接口是特别开发用于传输绝对值编码器位置值到控制器，控制模块发送一串时钟脉冲信号，绝对值编码器相应位置数据。

不管编码器的分辨率是多少，时钟线和数据线只有 4 根， RS422 接口与供电电源是电隔离的。

SSI 信号输出标准模式

SSI 信号输出形式
• 空载条件下信号线 “数据 +”和 “时钟 +”为高电。

• 当时钟信号第一次从高电平跳至低电平时 , 储存在编码器的当前信息 ( 位置数据 (Dn) 和特殊位 (S)) 的数据就进行传输。

• 在第一个脉冲上升沿到来时 , 编码器串行数据首位 (MSB) 输出。

• 随着一个个脉冲上升沿的到来 Dn-1 Dn-2 ... 位就逐一传输。

• 最后一位 (LSB) 传输完毕 , 单稳态触发时间 Tm 截止前 , 数据线跳至低电平。

• 数据线跳至高电平之前或时钟中断 Tp 时间截止前 , 不会有数据传输进行。

• 在时钟序列结束后，单稳态触发时间 Tm 由最后一个脉冲下降沿触发。

• 单稳态触发时间 Tm 决定了最低传输频率。

SSI 输出滑坡工作 （重复发送请求）
• 滑坡工作模式下 , 通过 SSI 接口对相同数据的重复发送，使得对传输错误进行检测成为一种可能。

• 在重复发送中， 25 位以标准模式由一个数据字传输。

• 若在最后一个脉冲下降沿到到来后 , 时钟改变未被中断，则滑环工作模式将自动被激活，这意味着首次时钟改变时存储的位置数据将被重复发送。

• 首次传输结束后, 第26个脉冲控制数据的重复发送与否，只有在第26个脉冲周期大于单稳态触发时间Tm时，新的位置数据才会随着后续脉冲传输。

更换脉冲线，产生的数据字会有偏移。

滑坡工作模式可能最大到 13 位。

电路简图 传输距离

SSI 接口编码器说明

D1, ..., Dn: T = 1/f:
Tm:
Tp:

S:
MSB:
LSB:

位置数据

标志位

数据高位

数据低位

时钟周期 ≤ 1 MHz
单稳态触发时间 10 μs ... 30 μs
时钟间隙 ≥ 单稳态触发时间 (Tp ≥ Tm)

LSBMSB

Tp

Tm

T

时钟 +

数据 + Dn Dn-1 Dn-2 Dn-3 D2 D1 S

传输距离 m 波特率 kHz
< 50 < 400

< 100 < 300
< 200 < 200
< 400 < 100

旋转编码器 电气接口

接收器

逻辑

时钟

发生器

数据 +

数据 -

时钟 -

时钟 +
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激活计数方向 (V/R) 选择 0-level。 

更多附件信息，请参考“附件”章节。

输入

附件

附件 命名 / 规格特性 订货型号

连接
电缆插座 9416

电缆插座 9416L

订货型号代码

A H 5 8 – O B A R N –

单圈位数

12 4096 ( 标准 )
13 8192
16 65536

圈数位数

00 1 ( 单圈 )
12 4096( 标准 )
14 65536

输出码

B 二进制码

G 格雷码

选项

H 硬件编码器

0 零设置功能（电气设置）

出线方向

R 径向

连接形式

K1 电缆 Ø7 mm, 6 x 2 x 0.14 mm², 1 m
AA 连接器 9416, 12 针

AB 连接器 9416L, 12 针

轴尺寸 / 法兰形式

OBA 空心轴 Ø12 mm 
外壳材料

N 铝

工作原理

S 单圈

M 多圈

轴形式

H 空心轴

数据形式

A SSI ( 同步串行接口 )

IN

过滤器 逻辑

上拉

⊥

Ue


